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一、产品简介

Mocon 是一款自主研发的高性能 FPGA 运动控制卡，支持 9 轴电机输出， 专为各类工业/

教学等各种机器人、机床以及其他非自动化设备提供可靠的运动性能。

Mocon 运动控制板卡适配各类步进电机、脉冲伺服电机等数控系统，配合先进的插补算

法，在速度、加速度乃至冲击的层面上实现平滑高精度轨迹运动。

Mocon 运动控制板卡在 Windows 和 Linux 环境下配合开发库及演示程序，可满足客户完

成不同设备的运动控制需求。

二、性能参数

1. 9 轴步进或数字式伺服电机控制。

2. 9 轴输出 5V/24V 可选脉冲信号。

3. 9 轴独立输入正负限位两路开关和中断信号。

4. 16 路通用输入开关信号。

5. 16 路通用输出开关信号。

6. 1 路抱闸控制信号。

7. 2 路电压/电流输出信号（定制）。

8. 2 路电压/电流输入信号（定制）。

9. 通信周期可调（默认 10ms）。10.

RS485 串行通信（230,400Hz）。

11. 电机正转方向独立可选。

12. 输出脉冲频率可达 500KHz（定制可更高）。

13. 兼容单端/差分信号驱动器。

14. 高性能 FPGA 芯片。

15. 24V±2%电源输入。

16. 整体尺寸 220mmX170mmX35mm。

注意：产品功能以实际为准，可定制，最终解释权归本公司所有，购买前请与我们联系！

https://item.taobao.com/item.htm?id=564657086221
https://item.taobao.com/item.htm?id=564657086221
https://item.taobao.com/item.htm?id=564657086221
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三、板卡组成

Mocon 高性能 FPGA 运动控制板卡由核心板和扩展板两块电路板组成。方便安装，其组

成如下图所示：

核心板

扩展板

四、功能接口

Mocon 高性能 FPGA 运动控制板卡接口主要包括电源接口、通信接口、电机接口、急停

接口、抱闸接口、DI 接口、DO 接口、AI 接口、AO 接口组成。

电机接口

⑥ ⑤ ④ ③ ② ①

RS485通信接口 1路抱闸接口

1路急停接口

16路DI接口 16路DO接口

脉冲电平
5V/24V切换 ⑦ ⑧ ⑨

方向切换开关

电源开关 电源接口 AO接口 AI接口 电机接口

https://item.taobao.com/item.htm?id=564657086221
https://item.taobao.com/item.htm?id=564657086221
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4.1 电源接口

电源接口使用黑色接线端子，单排 1*3P 3.0mm 间距。接口 DC1 的信号定义如图所示：

XX：代表不外接连线，未定义信号，24V 输入电源电压应满足 24V±2%。电源上电后，

扩展板（红色）和核心板（红色、绿色）3 个指示灯会点亮并不闪烁为正常情况。

电源接口的黑色接线端子须满足特性如下：

① 额定电流: 5A AC/DC。

② 额定电压：250V AC/DC。

③ 耐受电压：1500AC/Minute。

④ 接触电阻：<20mΩ。

⑤ 绝缘电阻：>1000mΩ。

⑥ 温度范围：-25℃ to 85℃。

4.2 通信接口

通信接口是标准半双工的 RS485 串口接口，波特率为 230400Hz，数据位 8 位，1 个停止

位。接口 RS485 的信号定义如图所示：

通信接口其满足特性如下：

① 半双工 RS485 串口。

② 波 特 率: ≤2.5Mbps。

③ 耐压电压：±15KV ESD 。
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④ 温度范围：-25℃ to 85℃。

4.3 电机接口

电机接口是J1~9，对应1~9号电机。它支持9轴步进或数字式伺服电机控制，输出5V/24V

可选脉冲信号，独立输入正负限位两路开关和中断信号，兼容单端/差分信号驱动器。电

机接口的信号定义和具体含义如下所示：

引脚号 引脚定义 引脚含义 支持+5V/24V 切换 备注

1 PW- PWM-脉冲 是 ☒ 否 ☐

电机输出

信号接口

2 VCC 电源(输出) 是 ☐ 否 ☐

3 PW+ PWM+脉冲 是 ☒ 否 ☐

4 GND 地(输出) 是 ☐ 否 ☐

5 DR- DIR-方向 是 ☒ 否 ☐

6 ENA EN 使能 是 ☒ 否 ☐

7 DR+ DIR+方向 是 ☒ 否 ☐

8 24V 电源(输入) 是 ☐ 否 ☐

检测输入

信号接口

9 INT INT 中断 是 ☐ 否 ☒

10 GND 地(输入) 是 ☐ 否 ☐

11 MSW 正限位 是 ☐ 否 ☒

12 LSW 负限位 是 ☐ 否 ☒

注意：

① 使用单端信号驱动器时，须采用共阳极接法。

② VCC 是 5V/24V 切换后电源，与 24V 电源不同。

10 12864
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12 12 12 12

11 11 11 11

10 10 10 10

9 9 9 9

8 8 8 8

7 7 7 7

6 6 6 6

5 5 5 5

4 4 4 4

3 3 3 3

2 2 2 2

1 1 1 1

12 12 12 12

11 11 11 11

10 10 10 10

9 9 9 9

8 8 8 8

7 7 7 7

6 6 6 6

5 5 5 5

4 4 4 4

3 3 3 3

2 2 2 2

1 1 1 1

4.4 急停接口

急停接口是 STOP，外部 STP 输入信号无需外接电阻，接口定义如下图所示：

4.5 抱闸接口

抱闸接口是 BREAK,其中 TBK 信号须外接电阻（根据负载大小，一般 10K）才可以正常使

用。抱闸接口定义如下图所示：

4.6 DI 接口

DI 接口是 H1~4，外部 IN 输入信号无需外接电阻，IN1~16 对应外部 IN1~16 号输入信号，

其接口定义如下所示：

1 2 3

3

2

1
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1 1 1 1

2 2 2 2

3 3 3 3

4 4 4 4

5 5 5 5

6 6 6 6

7 7 7 7

8 8 8 8

9 9 9 9

10 10 10 10

11 11 11 11

12 12 12 12

1 1 1 1

2 2 2 2

3 3 3 3

4 4 4 4

5 5 5 5

6 6 6 6

7 7 7 7

8 8 8 8

9 9 9 9

10 10 10 10

11 11 11 11

12 12 12 12

4.7 DO 接口

DO 接口是 P1~4，外部 OUT 输出信号无需外接电阻，OUT1~16 对应外部 OUT1~16 号输

出信号，其接口定义如下所示：

4.8 AI 接口（定制）

AI 接口是 W1，因模拟电源与外部电源隔离，电源需通过内部 12V 电源供电，IV1~2

对应外部模拟电压 0-10V 输入 1~2 号信号，II1~2 对应外部模拟电流 4-20mA 输入 1~2

号信号，其接口定义如下所示：

4.9 AO 接口（定制）

AO 接口是 W2，因模拟电源与外部电源隔离，电源需通过内部 12V 电源供电，OV1~2

对应外部模拟电压 0-10V 输出 1~2 号信号，OI1~2 对应外部模拟电流 4-20mA 输出 1~2

号信号，其接口定义如下所示：

12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
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五、注意事项

① 驱动器电源和板卡电源（24V 1A）须单独使用（共地），避免异常问题发生。

② DO 输出多个大负载（大于 100mA/路）时，请及时和厂家联系并咨询。

③ 24V±2%电源输入，过压（超过 5%）严重的话造成板卡隔离电源模块烧坏。

④ 板卡接口中 VCC 与24V 电源不同，模拟地与 GND 不同，不能短接。

⑤ 禁止带电情况下外部接线、插拔端口等危险操作，避免异常问题发生。

⑥ 外部接线须谨慎和避免接线短路/虚接/错接/反接等问题。

⑦ 板卡支持单端信号驱动器，为保证运动可靠性须采用共阳极接法。

⑧ 板卡电机接口与信号驱动器的电压信号须匹配，默认是 24V 脉冲信号。

⑨ 上电时先上板卡电源，再上驱动器电源。下电时次序相反。

⑩ 待所有外部接线与端口正确连接 OK 后，按次序上电使用。

⑪ 在使用过程中，电源出现短路/过压/过流等问题时，须快速断开电源开关，待排除

故障后可使用（长时间会烧坏保险）。

⑫ 在使用过程中，勿私自焊接和拆卸，更不能用热风枪（温度/风量有要求）拆卸 BGA

主芯片，勿私自乱搭连线。

⑬ 在使用过程中，发现问题请及时跟厂家联系并咨询。

⑭ 产品功能以实际为准，可定制，最终解释权归本公司所有。
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